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Un paradigma in evoluzione
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Un paradigma in evoluzione
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Sostituzione o affiancamento?

Warning:
non tutte le mansioni sono

automatizzabili

Challenge:
necessità di 

coordinamento
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Dall’Automazione Industriale all’Automazione Intelligente
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Dall’Automazione Industriale all’Automazione Intelligente

Gemello digitale
degli oggetti

Gemello digitale
degli operatori
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AI: ”L’operatrice sta
utilizzando l’avvitatore”
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Alcuni esempi …

Laboratorio MERLIN – Politecnico di Milano (2020)

Maker Faire – Roma (2019)
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https://youtu.be/g_sZjZCVx0w


