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v La Robotica Industriale nel mondo
v La Robotica Industriale in Italia

v Il caso Prima Industrie
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Stato dell’arte della robotica industriale ¥ Futuro_

|FR?@B’

department

World

Industrial Robots

Definizione di robot industriale (ISO 8373:2012)

Manipolatore con tre o piu gradi di liberta,
governato  automaticamente, riprogrammabile,
multiscopo che puo essere fisso sul posto o mobile

per - utilizzo in applicazione di automazione
industriali.

Statistics, Market Analysis,
Forecasts and Case Studies
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La Robotica Industriale nel mondo Futuro- _
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Il parco mondiali di robot industriali nel 2015 Fooroe
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v/ 1.632.000 unita (+11% rispetto al 2014) con una crescita media annuale del +9% - vita
considerata 12 anni, 1.940.000 unita se la vita € considerata 15 anni anziché 12 anni
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| robot installati nel mondo: distribuzione geografica nel 2015 Fﬁﬁ?gf?
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«Top ten» 2015

g0 2 40 &0 & 100 12 140 160 1BD 2D XM 240 260 280 300 320
Totale : 1.632.000 unita

(vita considerata12 anni)

Source: World Robotics 2016
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Le vendite di robot industriali degli ultimi 10 anni otoros
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Source: World Robotics 2016
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Le vendite di robot industriali nel 2015: ¥ fururo_

distribuzione per applicazioni e settori

v' APPLICAZIONI PRINCIPALI:

MANIPOLAZIONE 43%
SALDATURA 28%
ASSEMBLAGGIO 10%
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v 'SETTORI PRINCIPALI:

AUTOMOTIVE 39%
ELETTRICA/ELETTRONICA 19%
MECCANICA 9%
CHIMICA/PLASTICA 9%
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Dati e previsioni IFR della vendita di Futuro_ _

robot industriali sino al 2019

2017-2019:+13%
450 per year on average
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Source: IFR World Robotics 2016

*forecast

E’ previsto un aumento del 14% delle vendite nel 2016 e dal 2017:al 2019-un.aumento annuale medio
(CARG) del 13%, per cui il totale delle vendite globali dovrebbe essere circa 413.000 unita nel 2019
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. C . . fabbrica
Dati e previsioni IFR del parco mondiale foturo. -

di robot industriali sino al 2019

2,589
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1,632
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'000 of units

*forecast Source: IFR World Robotics 2016

Grazie-all’aumento delle-vendite~censito-al 2015 e-previsto.dal 2016-al;2019 la popolazione
mondiale di robot dovrebbe raggiungere nel 2019 ben 2.590.000 unita, un aumento del 76%
rispetto al 2014 in soli 5 anni!
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Motivazione delle previsioni IFR di crescita Futuro_ _

del parco mondiale di robot industriali sino al 2019

v Aumento della competitivita in un mercato sempre pitl globale

v Aumento della flessibilita produttiva dovuta a una vita piu corta dei prodotti e
allaumento della loro varieta

v Aumento dell'uso dei robot nelle aziende medio piccole

v Miglioramento della qualita del lavoro per 'uomo
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v. Aumento della sicurezza nel lavoro per 'uomo
v Incentivi all’Automazione e alla robotica
v’ Crescita delle ‘applicazioni di robot collaborativi; i robot esecono dalla gabbia!

v Impulso all'automazione flessibile dovuto alla spinta dell'industria 4.0
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cSIRl 'R ﬁ\le\déTRlE Domenico Appendino - | robot come elemento di innovazione dell’industria 11




fabbrica

Le principali tendenze 2015 - 2019: Futuro. -
i robot escono dalle gabbie!

v | nuovi robot collaborativi che possono lavorare con gli uomini senza barriere di
delimitazione e protezione delle loro aree funzionali aprono tutto un nuovo mondo alla
robotica soprattutto nelle medie e piccole aziende

v E ora possibile affiancare uomo a robot collaborativo in una linea o isola di produzione e
suddividere le operazioni da effettuare lasciando al robot quelle piu ripetitive e all’uomo
quelle piu complesse che richiedono decisionalita e intelligenza

v La programmazione dei robot collaborativi avviene ora per apprendimento con sistemi molto

efficaci e semplici aumentando cosi flessibilita e facilita di utilizzo di questo nuovo tipo di

robot e di conseguenza ampliandone ’uso in piccole e medie aziende
¥ S o N

La robotica industriale nel mondo
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La Quarta Rivoluzione Industriale (L’industria 4.0)

Le principali tendenze 2015 - 2019:
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Prima” Rivoluzione
Industriale

Seconda Riv@luzione
[Adlistriale

Jerza Rivoluzione
Industriale

Quarta Rivoluzione
Industriale

Introduzione.di

/ strumenti

meccanici di
produzione

Organizzazione del
lavoro e produzione di
massa grazie all’utilizzo
dell’energia elettrica

Produzione ulteriormente
automatizzata grazie
all’'utilizzo in fabbrica di
sistemi IT ed elettroniei

Vs

Prodotti e processi
interconnessi grazie
all'utilizzo in fabbrica
dell'Internet delle Cose e
deIIe nuqve tecnologle

e

><<“'
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Risultati di alcuni importanti recenti studi sull’impatto ¥ uturo.-. -

che i robot hanno sull'economia e sui posti di lavoro

L’Automazione .ha un netto effetto positivo
nella domanda di lavoro:

= | ’Automazione riduce i costi di produzione
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= La riduzione dei costi del prodotto riduce il prezzo dei prodotti
= La riduzione del prezzo del prodotto aumenta la domanda di prodotti

= [ ’aumento della domanda di prodotti aumenta [’occupazione

Manheim Centre for European Economic Research (ZEW) dell’Universita di Utrecht, 2016
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La Robotica Industriale in Italia Futuro. _
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| primi robot industriali in Italia "W futuro- -
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L*ing. Franco Sartorio
inventa il robot di misura

ALFA (DEA): IL PRIMO ROBOT;: DI MISURA NEL-MONDO (1965)
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La robotica industriale in Italia

| primi robot industriali in Italia
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| robot installati in Italia dal 2003 ¥ uturo.-. -
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Source: World Robotics 2016
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| robot venduti in Italia dal 2003 -2015 o= -
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Source: World Robotics 2016
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& | robot installati nel mondo: ¥ fururo_

= distribuzione geografica nel 2015
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Totale Italia: 61.000 unita

Source: World Robotics 2016 (vita considerata12 anni)
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= | robot venduti nel mondo: ¥ fururo_

= distribuzione geografica nel 2015
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Totale : 1.632.000 unita Source: World Robotics 2016
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Le vendite di robot industriali nel 2015: "W futuro_

la posizione dell’ltalia

v’ 6.700 robot industriali venduti in Itatia.nel 2015, saliti del 7% rispetto al 2014 anno
che aveva gia avuto una crescita del 32%, confermano ancora |’Italia secondo mercato
europeo dopo la Germania e settimo nel mondo

(10 anni fa eravamo il.quarto mercato ed in questo periodo siamo stati superati prima
da Corea, poi da Cina, quindi da Taiwan)
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v Dopo un periodo di forte debolezza tra il 2010_e il 2013, un’altra crescita nel 2015
dopo quella record del 32% del 2014 rappresenta una forte conferma del segnale che
esiste anche in Italia un’importante ripresa del settore

v'.la grande crescita degli altri paesi in questi ultimi anni ha'portato [’Italia a posizioni
in continua discesa nella classificasmondiale in termini di robot installati e soprattutto
di robot venduti e loro densita
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Le vendite di robot industriali nel 2015: F futuro_ _

la posizione dell’ltalia

v“.Le aree italiane a maggiore densita di robotica sono il Piemonte e la
Lombardia
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v E’ il Piemonte a vantare la maggiore quota di fatturato (64%) e di addetti
(68%) e da sempre in questa regione risiedono i principali costruttori di
robot

v Tre modelli di robot sono stati inventati in Italia, il robot di misura (DEA),
il'robot di montaggio (OLIVELTI) e il robot laser (PRIMA INDUSTRIE), tutti
in Piemonte
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Le vendite di robot industriali: F futuro_ _

distribuzione per applicazione e settori

v' APPLICAZIONI PRINCIPALI:

MANIPOLAZIONE 60%+(. NEL MONDO 43%)
SALDATURA 20% (NEL:MONDO 28%)
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v SETTORI PRINCIPALI:

AUTOMOTIVE 31% (NEL MONDO39%)
MECCANICA 20% (NEL MONDO 9%)
FOOD & BEVERAGE 13%
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Dalle statistiche SIRI ’aumento del consumo di robot in Italia nel-2016 ha raggiunto un valore di 6823
unita con un aumento del 1,2% che dovrebbe far censire ad IFR il valore corretto di 6.740 unita.
La previsione SIRI di vendite 2017 dalle informazioni di tendenza e di 7.000 unita!
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Il caso PRIMA INDUSTRIE At
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PRIMA INDUSTRIE: dalla Fondazione alla Quotazione Fororo.
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PRIMA INDUSTRIE: dalla Fondazione alla Quotazione reoorcs
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Data Avvenimenti

1977 Fondazione

1978 - 1980 Progettazione conto terzi —

: : : o JARET
Sviluppo di prodotti proprietari mEl—=
Lo sviluppo industriale:

» Robot e sistemi di Misura
» Robot di Manipolazione e Saldatura

*Robot laser

Anni ‘90 Focalizzazione nel settore laser

Dalla Fondazione alla Quotazione

Ingresso nel mercato 2D

Quotazione alla Borsa di Milano

PRIMA 20
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PRIMA INDUSTRIE: dalla Quotazione ...ad oggi L future- -

strie S p A
Azionisti i Prima Industrie S p A
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€/mio
400 -
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300 -
250 -
200 -
150 -
100

Revenues

367
232
176
148
111 I I

CAGR 1999-2016: 12%
EELL NN T B

349 336
310
2015

250 * Launch of
Laser Genius
¢ China plant
inaugurated
*Groundbreak
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PRIMA INDUSTRIE: dalla Quotazione ...ad oggi futuro_ _
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350 365

O_

1999
«IPO on Italian Stock 2003

Market * Second JV

+ First JV in China in China
2000 2001
« Acquisition of * Acquisition of
Convergent Energy in Laserdyne in the US

the US (internalization « JV in Japan

of laser source)

l

2005
* Acquisition
of Matra
distributor in
Germany
e Third JV in
China

1999 2000 2001 2002 2 03 2004 2005 2006 2007 2008 2009 2010 2011 2012 2013 2014 2015

|
Y

2007
« Acquisition
of OSAI (very
well-known
brand in the
field of CNCs)

> 2008
Acquisition
of Finnish
Group
FINN-
POWER
(size
doubled)

\i, L 2014

* New
manufacturing
plant in China
(Prima Power

Suzhou)

2009-2013
* Reorganization of the
commercial network in
Europe
* Factory rationalization
* Establishment of new
commercial subsidiaries in
emerging markets

'S|R| ' INDUSTRIE Domenico Appendino - | robot come elemento di innovazione dell’industria 32



PRIMA
INDUSTRIE

BOUND FOR WIDER HORIZONS.
TOGETHER.

- -

= FINN-POWER

PRIMA INDUSTRIE

THE WIDEST PRODUCT LTINE IN SHEET NETAL FABRICATION
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PRIMA INDUSTRIE: dalla Quotazione ...ad oggi ¥ futoro- -
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PRIMA INDUSTRIE: dalla Quotazione ...ad oggi

5 o . N . . ' B 0
== Direct presence in 25+ countries [

RUSSIA
LITHUANIA
TURKEY
U.A.E.
FINLAND
SWEDEN
NORWAY
DENMARK
ISRAEL
EGYPT

S. AFRICA

ITALY

FRANCE
GERMANY

UK

SPAIN
PORTUGAL
SWITZERLAND
AUSTRIA
BELGIUM/HOLLAND
POLAND
CZECH REP.
HUNGARY

CANADA
U.S.A.
MEXICO
BRAZIL
CHILE
ARGENTINA

e di assistenza clienti
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CHINA

S. KOREA
MALAYSIA
AUSTRALIA
NEW ZEALAND
IRAN
THAILAND
VIETNAM
INDONESIA
JAPAN

COLUMBIA

10rganizzazione
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PRIMA INDUSTRIE dalla Quotazione ...ad oggi futuro_ _
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Prima Power Suzhou
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PRIMA INDUSTRIE oggi o
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PRIMA INDUSTRIE oggi Foruro.
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Prima Electro

ELECTRONICS
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PRIMA INDUSTRIE oggi # rororo -
MANUFACTURING PLANTS IN 4 COUNTRIES

Kauhava - Finland
Champlin (MN) - USA
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PRIMA INDUSTRIE oggi Foruro.
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PRIMA INDUSTRIE oggi Foruro.
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Smart Factory: Machine data-driven analytics -

Prima Power machines are equipped with
sensors and cameras continuously collecting
data for improvements of production
performance. Machine data is collected and
analyzed in real time, allowing for things such %l
as predictive maintenance, improved
efficiency, performance and quality.
Process is continuously monitored.
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Environment data: = : O’ .
-Temperature | ' . ~
-Humidity | Py <

(8]
Data sources: Y

User interacting with the machine: ‘
= -Using manual buttons I
=l -Using software

-Reporting performance issues

Fleet Management:
Central data collection

,,,,,,,,, PRIMA
W INDUSTRIE <
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Smart Software: Maximizing sheet utilization ===

NC Express e3is a part of Prima Power software family. NC Express €3 comes with a powerful nesting module for free-form
and sheared parts. It can search for the best suitable sheet size, determine coil cut lengths and nest parts automatically
common line for punching, laser and shearing machines. Automatic nesting saves your work time and brings material
consumption down.
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UP TO

~99%

OF SHEET
UTILIZATION
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Smart Software: From Orders to Product delivery ===

* Description: Fully automated software operating sheet metal factory

=
v
>
| G-
whd
5
'g * Benefits to customer: Automated order management and reporting
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Smart Software: Improve your production with futuro.

UL T STRUNERT B IR S8 MASIEAT T FILRA

Tulus® Performance and Tulus® Production Reportings

With Tulus® Performance Reporting you have all the necessary tools for viewing reports of machine status and analyzing
production data. The software creates reports on machine efficiency and utilization and gives information where
improvement is possible for production planning.

Detailed machine processing,
failure and idle times

Weekly machine
performance reports

©

Utilization & alarm

history data @
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Smart Software: Connectivity

Machine connectivity o

*
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Description: Machine connectivity to a common software platform

Laser Genius

=

Shear Genius Combi Genius

Tulus® MUPS
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& Fururo_ -
N Remote Diagnostics reduces machine downtime » =
b
%)
)
©
c
- Travelling & fixing machine on-site Fixing machine remotely
Machine is back running in 2 days VS Machine is back running in 2 hours
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Diagnostic & Maintanance: Condition monitoring & preventive'® futuro_ _

maintenance - |

Prima Power Remote Diagnostics center continuously collects and monitors different machine parameters to ensure that
machines are running efficiently. Machine sensors and cameras deliver valuable data to the Diagnostic Center. With the
machine online data, Prima Power service team can get down to the root cause of the problem and instantly improve machine
performance.

<
<r
>
o
)
(7]
3
©
<

" PPN




fabbrica
futuro- _

Security policies ensuring data privacy -~ "

(==

Secure remote
connection
includes firewall
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»

Prima Power has
certification for
IEC 15408 standard

Qo
'
Qe
Remote Diagnostics access is
granted only to selected and
authorized people

»

Remote connection device
is certified according to
1ISO 27001:2013

Data safety agreement

Safe and secure data storage
platform

No access to sensitive data
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IDZE E STRUMENTI PER L'IMPRESA MANIFATTURIERA
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